дисциплины: СОВРЕМЕННЫЕ ИИС И ЭЛЕКТРОННЫЕ СИСТЕМЫ АВТОМОБИЛЕЙ
Перечень вопросов для промежуточной аттестации (экзамен)

1. Структурные схемы. Основные компоненты электронных микропроцессорных систем автомобилей.

2. Электронные, микропроцессорные узлы системы электроснабжения автомобиля.

3. Электронные узлы системы пуска автомобиля.

4. Микропроцессорные системы управления двигателем.

5. Электронные системы управления дизельного двигателя.

6. Электронные системы управления фазами газораспределения ДВС.

7. Электронные системы управления трансмиссией.

8. Системы управления гидротрансформаторными автоматической трансмиссией.

9. Механические коробки передач с электронным управлением.

10. Электронная система управления электровакуумным приводом сцепления (ЭПС).

11. Микропроцессорная система управления сцеплением.

12. Электронные и микропроцессорные системы управления гидромеханическими передачами.

13. Электронные системы рулевого управления. Структура системы.

14. Электромеханические усилители рулевого управления.

15. Системы активного рулевого управления AFS. Структура схема системы.

16. Электронные системы управления автомобилем на режиме торможения.

17. Электронные системы предотвращения блокировки колес автомобиля при торможении. Структура системы. Основные алгоритмы работы системы управления.

18. Антипробуксовочные системы легкового автомобиля. Структура, состав (перечень) датчиковой аппаратуры. Принцип работы.

19. Электронная система стабилизации движения (ЕТС). Структура, состав датчиковой аппаратуры. Принцип действия (работы) системы.

20. Электронные системы пассивной безопасности. Структура, состав датчиковой аппаратуры.

21. Электронные системы управления подвеской. Структура, состав датчиковой аппаратуры.

22. Система управления упругими и амортизирующими элементами подвески.

23. Электронная система управления стабилизаторами поперечной устойчивости. Структура

системы, перечень датчиковой аппаратуры. Принцип работы системы.

24. Электронное управление кинематической подвеской.

25. Система круиз-контроля. Структурная схема системы. Датчики системы круиз-контроля. Исполнительные механизмы. Принцип действия.

26. Электронные блоки управления (ЭБУ) системы круиз-контроля: исполнение основные функции (основные алгоритмы) работы.

27. Адаптивная система круиз-контроля, структура системы. Датчики активной системы. Принцип устройства (работы) адаптивной системы круиз-контроля.

28. Структура информационно-измерительных систем (ИИС) автомобилей.

29. Контрольно-измерительная система (комбинация приборов) автомобиля.

30. Датчики контрольно-измерительной системы. Конструкция. Основные их характеристики.

31. Бортовая система контроля (БСК).

32. Электронный блок БСК: принцип построения, основные алгоритмы.

33. Автомобильный маршрутный компьютер (АМК). Назначение, основные функции, структурная схема.

34. Датчики АМК: состав, исполнение, основные требования.

35. Устройство отображения информации АМК: основные требования, требования по эргономике.

36. Навигационные системы автомобиля. Основные функции, структура и основные компо ненты.

37. Навигационное счисления. Электронные карты. Спутниковая позиционирующая система GPS.

38. Микропроцессорный блок управления НС: состав, пакетная обработка информации.

39. Дистанционный контроль параметров с помощью НС. Система позиционирования.

40. Электронная система предупреждения сна за рулем.

41. Электронная система парковки автомобиля. Основные функции, структура и основные компоненты.

42. Электронная система расширения зон видимости водителя.

43. Автомобильные мультиплексные системы передачи информации: назначение, основное

деление мультиплексных систем передачи информации.

44. Структура мультиплексной системы. Примеры автомобильных мультиплексных систем.

45. Локальные вычислительные сети автомобиля. Основные принципы построения.

46. Протоколы для автомобильных мультиплексных систем: протоколы высокого уровня, протоколы низкого уровня. Основное назначение.
