дисциплины: Новые технологии управления электромеханическими преобразователями на базе силовой полупроводниковой техники
Перечень вопросов для промежуточной аттестации (экзамен)

1.Определение ЭМС, ЭМП. Перечислить основные элементы, входящие в состав ЭМС, ЭМП.

2. Классификация ЭМС по функциональному признаку.

3. Классификация ЭМП по конструктивному признаку.

4. Классификация ЭМП по способу управления.

5. Какими параметрами и показателями характеризуются ЭМС.

6. Классификация ЭМП по роду тока, по режиму работы, по характеру нагрузки.

7. Классификация автономных электроэнергетических установок по току используемого привода.

8. Классификация автономных электроэнергетических установок, выполненных на базе ЭМП по конструктивным особенностям, режиму работы, параметрам и характеристикам.

9. Функциональные схемы генераторных ЭМС, используемых на автомобилях, тракторах и средствах мобильной техники.

10. Классификация ЭМС электропривода по виду основных функциональных задач: управление процессами пуска, торможения и реверсирования; стабилизация заданной величины и т.д.

11. Функциональная схема ЭМС электропривода со стабилизацией угловой скорости.

12. Функциональная схема ЭМС электропривода в следящем режиме.

13. Функциональные схемы электроприводов, применяемых в автономных транспортных средствах.

14. Основные функциональные задачи, выполняемые комбинированными ЭМС.

15. Назначение и классификация ЭМП.

16. Основные показатели и характеристики ЭМП.

17. Массоэнергетические показатели ЭМП в стационарных системах электроснабжения.

18. Массоэнергетические показатели ЭМП в автономных системах электроснабжения.

19. Основные типы ЭМП, используемые в системах электроснабжения.

20. Основные показатели и характеристики ЭМП, применяемых в системах электропривода.

21. Математические модели ЭМП.

22. Перечислите основные типы силовых электронных устройств.

23. Классификация силовых полупроводниковых преобразователей в электромеханических системах.

24. Характеристики современных электронных приборов и области их предпочтительного использования.

25. Основные характеристики устройств силовой электроники.

26. Области рационального использования силовых полупроводниковых преобразователей в электромеханических системах.

27. Однофазные управляемые выпрямители в системах управления ЭМП.

28. Трехфазные управляемые выпрямители в системах управления ЭМП.

29. Одноплечевой широтно-импульсный преобразователь (ШИП) с симметричным законом управления.

30. Мостовой ШИП с симметричным законом управления.

31. Одноплечевой ШИП с релейным законом управления.

32. Мостовой ШИП с несимметричным законом управления.

33. Автономные инверторы. Основные характеристики и области применения автономных инверторов напряжения, автономных инверторов тока.

34. Способы широтно-импульсной модуляции, применяемой в однофазных инверторах.

35. Электромагнитные процессы в однофазном одноплечевом инверторе при широтно-импульсном регулировании на несущей частоте.
36. Электромагнитные процессы в однофазном одноплечевом инверторе при широтно-импульсном регулировании на несущей частоте с синусоидальным модулирующим сигналом.

37. Мостовой однофазный инвертор с поочередным законом управления.

38. Трехфазный автономный инвертор с ШИР на частоте повторения.

39. Трехфазный автономный инвертор с ШИР на несущей частоте.

40. Трехфазный инвертор с синусоидальной ШИМ на несущей частоте.

41. Многоуровневые инверторы. Основные характеристики инверторов.

42. Одноконтурная скоростная система постоянного тока с ШИП. Структурная схема. Основные ха-

рактеристики.

43. Синтез регуляторов одноконтурной скоростной системы постоянного тока с ШИП.

44. Двухконтурная скоростная система постоянного тока с ШИП. Структурная схема. Основные характеристики.

45. Синтез регуляторов двухконтурной скоростной системы постоянного тока с ШИП.

46. Система управления ЭМП на базе асинхронной машины с короткозамкнутым ротором (АКЗ). Структурные схемы замкнутых асинхронных систем с частотным регулированием.

47. Система управления ЭМП с синхронными двигателями.

48. Виртуальная модель ВД с инерционным каналом ДПР-ПК и инвертором с синусоидальной ШИП в среде Matlab- Simulink.

49. Двухконтурная скоростная система с ВД во вращающейся системе координат с безинерционным каналом ДПР-ПК. 
50. Математическая модель магнитоэлектрического синхронного двигателя с трапецеидальным распределением магнитного поля в зазоре БДПТ.
